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Consider the 9 sequential photos provided. Your job is to simulate a robot moving from the center of the 

path in the first photo to the center of the path in the last photo.  

Navigation must be based on vision alone. You may assume infinite processing capability, so you can use 

any high‐powered algorithms you like, including MATLAB and its toolboxes. 

The only restriction is that you must process the images sequentially, rather than all at once. In other 

words, the robot can only act on what it sees in one image at a time. It “knows” the bridge defines the 

goal. It is not necessary to compute position; just stay on the path and proceed toward the goal when it 

becomes visible. 

 

 

 


